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ВВЕДЕНИЕ ВЕРТИКАЛЬНОЕ СЕЙСМИЧЕСКОЕ ПРОФИЛИРОВАНИЕ  
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НЕОБХОДИМАЯ АППАРАТНАЯ МОДИФИКАЦИЯ ДЛЯ АВСП 

Стационарный ПК (Ноутбук) 
с установленным ПО ВСП 

Модуль управления 
подземными каналами 

HUB 

Модуль управления и 
синхронизации источниками 
сейсмического воздействия 

Блок 
переключения 

полярности 

Ethernet Ethernet 

Модуль управления 
наземными каналами 

вибросенсоров 

Беспроводной 
вибросенсор 

Модуль осуществляющий мост Ethernet-UART  

433 МГц 

uart uart 



ЦЕЛЬ: 
РАЗРАБОТАТЬ ПРОГРАММНО-АППАРАТНЫЙ КОМПЛЕКС СИНХРОНИЗАЦИИ И КОНТРОЛЯ 

НАЗЕМНЫХ КАНАЛОВ ДЛЯ СИСТЕМЫ ВЕРТИКАЛЬНОГО СЕЙСМИЧЕСКОГО 
ПРОФИЛИРОВАНИЯ 

ЗАДАЧИ: 
• РАЗРАБОТКА КОНВЕРТЕРА TCP/IP-UART 

• РАЗРАБОТКА СИСТЕМЫ СИНХРОНИЗАЦИИ 

• РАЗРАБОТКА БЛОКА ПЕРЕКЛЮЧАТЕЛЕЙ ПОЛЯРНОСТИ ДЛЯ СКВАЖИННОГО 

ПРИЖИМА 

• РАЗРАБОТКА БЕСПРОВОДНОГО СЕНСОРА ДЛЯ НАЗЕМНЫХ КАНАЛОВ 

ИЗМЕРЕНИЙ 



СЕТЬ 

UART 

TCP 

UDP 
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192.168.1.2:5000 

МОДУЛЬ ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИЙ МОСТ ETHERNET-UART 

CЕТЬ ethernet ETHERNET-UART «ЖЕЛЕЗО» uart 

192.168.1.2:3000 

ETHERNET 

IP 

TCP ИЛИ UDP  

ДАННЫЕ UART 
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CЕТЬ ethernet ETHERNET-UART КОНТРОЛЛЕР ПРОЦЕССА uart ИСТОЧНИК ВОЗД. 

МОДУЛЬ СИНХРОНИЗАЦИИ И УПРАВЛЕНИЯ ИСТОЧНИКОВ ВОЗДЕЙСТВИЯ 

КПП 

 [ADC] 

[START] 

[RESET] 

 [VIBRO] ИЛИ [FIRE] ИЗМЕРЕНИЕ 

ОЖИДАНИЕ ОТПРАВКА ВРЕМЯ 
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CЕТЬ ethernet ETHERNET-UART КОНТРОЛЛЕР ПРОЦЕССА uart ИСТОЧНИК ВОЗД. 

МОДУЛЬ СИНХРОНИЗАЦИИ И УПРАВЛЕНИЯ ИСТОЧНИКОВ ВОЗДЕЙСТВИЯ 
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CЕТЬ ethernet ETHERNET-UART КОНТРОЛЛЕР ПРОЦЕССА uart ИСТОЧНИК ВОЗД. 

ИСПЫТАНИЯ МОДУЛЯ СИНХРОНИЗАЦИИ И УПРАВЛЕНИЯ ИСТОЧНИКАМИ ВОЗД. 
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АКСЕЛЛЕРОМЕТР SPI КОНТРОЛЛЕР+RF ЯДРО ЭФИР 

НАЗЕМНЫЕ КАНАЛЫ ВИБРОСЕНСОРОВ 

ZigBee УМ на 2.4ГГц ZigBee 

РЕЖИМ 
«СОН» 

РЕЖИМ 
«ИЗМЕРЕНИЕ» 

РЕЖИМ 
«ПОИСК» 

РЕЖИМ 
«ОЖИДАНИЕ» 

ПАРАМ 

СТАРТ 

СБРОС 

СТОП 
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БЛОК ПЕРЕКЛЮЧЕНИЯ ПОЛЯРНОСТИ 

ЗАДЕРЖКА РАЗВЯЗКА СИЛОВАЯ ЧАСТЬ 

H- мост 
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ПРОВЕРКА СИНХРОННОСТИ КАНАЛОВ 



ЗАКЛЮЧЕНИЕ: 
 

 

 РАЗРАБОТАН И УСПЕШНО ПРОТЕСТИРОВАН КОНВЕРТЕР TCP/IP-UART 

 РАЗРАБОТАНА СИСТЕМА СИНХРОНИЗАЦИИ 

 РАЗРАБОТАН БЛОК ПЕРЕКЛЮЧАТЕЛЕЙ ПОЛЯРНОСТИ ДЛЯ 

СКВАЖИННОГО ПРИЖИМА 

 РАЗРАБОТАНЫ БЕСПРОВОДНЫЕ СЕНСОРЫ ДЛЯ НАЗЕМНЫХ КАНАЛОВ 

ИЗМЕРЕНИЙ 

 ДОСТИГНУТО ТОЧНОСТЬ СИНХРОНИЗАЦИИ ТРЕХ НЕЗАВИСИМЫХ 

КАНАЛОВ В ±1 МС 



СПАСИБО ЗА ВНИМАНИЕ 
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